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Die Erfindung betrifft eine Wagenschalteinrichtung
fiir Rundbaurechenmaschinen mit einem von Hand
umspannbaren Maschinenkorper, einer zentralen
Staffelwalze, um diese angeordneten Schaltgliedern
und Ziffernrollen sowie mit einem Rundwagen, der
unter der Wirkung einer ihn in die Eingriffslage mit
den Schaltgliedern zu bewegen strebenden Feder
steht, durch Axialverschieben auBer Eingriff mit den
Schaltgliedern bringbar ist und zur Dekadenverstel-
lung mittels eines den Maschinenkdrper am wagen-
seitigen Ende desselben umgebenden Griffringes in
der auBler Eingriff mit den Schaltgliedern befindlichen
Lage drehbar ist.

Bei diesen bekannten Rechenmaschinen muf3 der
Rechner den Rundwagen nicht nur peripher (durch-
weg zwischen Zeigefinger und Daumen) verdrehen,
sondern ihn auch noch zur Dekadenverstellung an-
heben und senken. Diese Doppelbewegung bereitet,
je nach der Fingerfertigkeit des Rechners, mehr oder
weniger grofle Schwierigkeiten. Die ist in jedem Fall
storend beim Schnellrechnen und fiihrt zu einer
schnelleren Ermiidung der Hand.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, bei
einer Rundbaurechenmaschine der oben dargelegten
Art eine Wagenschalteinrichtung zu schaffen, welche
die Dekadenverstellung ohne die stdrende und er-
miidende Axialbewegung der Hand erlaubt.

Die Erfindung 16st diese Aufgabe dadurch, daB
der Griffring am Maschinenkdrper relativ zu letzte-
rem und zum Wagen drehbar gelagert ist, daB der
Griffring mit dem Wagen iiber an sich bekannte Ge-
triebe zusammenwirkt, welche gleichmiBig iiber den
Umfang verteilt angeordnet sind und beim Drehen
des Griffringes den Wagen, solange er noch nicht
drehbar ist, axial auBer Eingriff mit den Schaltglie-
dern verschieben, ihn dann mitnehmen und bei Be-
endigung der Drehbewegung wieder dem EinfluB der
Feder freigeben, und daB diese Getriebe auferhalb
des Maschinenkdrpers zwischen dem Griffring und
dem Wagen angeordnet sind.

Zum Stand der Technik ist darauf hinzuweisen,
daB3 das von dieser Konstruktion ausgenutzte Prinzip
an sich bekannt ist. Dieses Prinzip wird in der Tech-
nik benutzt, um Drehteile in unterschiedlichen Dreh-
lagen arretiecren zu konnen. Die deutsche Patent-
schrift 225 636 beschreibt ein derartiges »Riegel-
gesperre«, das dazu dient, cine Welle in jeder aus
einer ‘Vielzahl von Drehlagen festzustellen. Dort ist
cinduberer Drehhandgriff vorgesehen, welcher itber im
Inneren der Welle angeordnete Teile cin Sperrglied
axial verschiebt und damit auBer Eingriff bringt, so daB
nun cine Drehung der ganzen Anordnung maglich ist.
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Ferner ist aus der franzosischen Patentschrift
683 789 eine Flachbaustaffelwalzen-Rechenmaschine
bekannt, bei welcher der Wagen zur Dekadenverstel-
lung linear verschiebbar ist. Der Wagen wird bei die-
ser Konstruktion nicht angehoben, sondern blcibt
stindig in seiner Ebene. Zum Verschicben ist ein
Mechanismus vorgesehen, welcher eine anhebbar am
Wagen gelagerte Zahnleiste aufweist, welche sich in
Bewegungsrichtung des Wagens erstreckt. In diese
Zahnleiste greift ein zweizahniges Tricbstockzahnrad
ein, dessen beide Zihne in Ruhelage im Eingriff mit
zwei im Abstand voneinander befindlichen Zahn-
liicken der Leiste sind. Beim Drehen des Zahnrades
wird die Zahnleiste angehoben und mit ihr der Wa-
gen jeweils um den Teilkreisdurchmesser des Trich-
stockzahnrades verschoben. Das Problem des In- und
AuBereingriffbringens des Wagens mit den Schalt-
gliedern ist in dieser Patentschrift nicht gelist. Der
dort beschriebene Mechanismus ist nicht auf Rund-
baurechenmaschinen iibertragbar.

Die Konstruktion ist vorzugsweise so getroffen, dal
die Getriebe, wic aus der erstgenannten Patentschrift
bekannt, ihre Funktion unabhiingig von der Dreh-
richtung ausiiben.

Weitere Einzelheiten der Erfindung sind an Hand
zweier Ausfiihrungsbeispicle zeichnerisch dargestellt
und im nachfolgenden beschrieben.
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Fig. 1 stellt eine Gesamtansicht der Rechen-
maschine mit der erfindungsgemdBen Wagenschalt-
einrichtung dar. Staffelwalze, Nullpufferscheibe, Zeh-
nerschaltkdrper und Fiinfzackachsen sind nur andeu-
tungsweise gestrichelt eingezeichnet. Die Zehner-
schieber sind aus Griinden der besseren Ubersicht
nicht eingezeichnet worden;

Fig. 2 zeigt in einem etwas groBeren MaBstab den
aus Fig. 1 ausgebrochenen und im Schnitt gezeich-
neten Teil;

Fig. 3 gibt einen senkrechten Schnitt nach Linie
1E-1IT nach der Fig. 2 und im iibrigen die Fig. 2 in
Seitenansicht wieder;

Fig. 4 gibt in der Darstellung der Fig. 3 eine
Seitenansicht einer zweiten Ausfithrungsform mit
teilweisem Schnitt gemiB Linie IV-IV der

Fig 5 wieder, die ihrerseits eine Schnittdarstel-
lung, dhnlich der Fig. 2 gibt.

Aus den Fig. 1 bis 3 ist zunichst zu entnehmen,
daf} es sich um eine Rechenmaschine mit von Hand
umspannbarem Maschinenkorper mit zentraler Staf-
felwalze, um diese angeordneten Schaltgliedern und
Ziffernrollen sowie mit der Dekadenverstellung die-
nendem, peripher und axial beweglichem Rundwagen
handelt. Die Fig. 1 und 2 lassen den Maschinen-
oder Grundkorper bei 1 erkennen. Der Rundwagen 2
besteht, wie insbesondere Fig. 2 zeigt, aus einem
Zihlwerkskorper 3, einer Zihlwerkskappe 4, Zihl-
. werksachsen 5§ und einem Zdhlwerksring 6. Die
Teile 3, 4 und 6 bilden dabei ein starres Ganzes, das
im Verhiltnis zum Grundkorper 1 drehbar gelagert
und axial verschiebbar ist. Mit dem Grundkdrper 1
ist mittels Schrauben 7 noch eine Manschette 8 fest
verbunden, die zur Lagerung eines Griffringes 9
dient. Der Griffring 9 iibergreift dabei einen ring-
flanschartigen Ansatz 10 des Zidhlwerksringes 6. Die
Getriebe fiir die Erzeugung der Axialbewegung sind
in diesem Beispiel wie folgt aufgebaut:

In den Griffring 9 sind zwei um 180° gegenein-

ander versetzte Stifte 11 eingepreBt, auf welchen An-
druckrollen 12 drehbar gelagert sind. Fig. 3 148t er-
kennen, daB8 der Ringflansch 10 des Zihlwerksrin-
ges 6 dadurch zu einer Nockenlaufbahn ausgestaltet
ist, da} die bei 13 erkennbaren, schiefen Ebenen an-
geordnet worden sind. Mit dem Grundkorper 1 ist
weiter ein Fixierring 14 verbunden, der durch eine
Ringleiste 15 abgeschlossen ist. Die Ringleiste 15 ist,
wie insbesondere Fig. 3 gestrichelt erkennen 1aBt,
gezahnt, so daB auf je einen Zahn 16 eine Zahn-
liicke 17 folgt.
. Die Uberginge zwischen den Zahnliicken und den
Zihnen sind, wie man bei 18 erkennt, gut abgerun-
det, so daB allmihliche Uberginge entstehen. Zuge-
ordnet der gezrhnten Ringleiste 15 ist ein im Zahl-
werkskOrper 3 fest angeordneter Anschlag 19, der
etwa in Form eines in die Zahnliicken 17 genau
passenden Stiftes ausgefiihrt ist.

Die Wirkungsweise der Rechenmaschine nach den
Fig. 1 bis 3 ist folgende:

Wird der Griffring 9 verdreht und befindet sich der
Stift 19 gerade in einer Zahnliicke 17, d. h. in einer
bestimmten Dekadenstellung, so ist dadurch der
Zihlwerkskorper 3 mit den Teilen 4, §, 6, 10 und
den Flichen 13 gegen periphere Bewegungen ge-
sperrt. Nur die Axialverstellung der genannten Teile
ist méglich. Sie wird von den Getrieben 12, 13 be-
wirkt, weil durch die angenommene periphere Ver-
drehung des Griffringes 9 die Rolle 12 gegen eine der
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schiefen Ebenen 13 driickt und damit auf diese eine
axial gerichtete Verstellkraftkomponente erzeugt, die
die Teile 3, 4, 5, 6, 10 in die Hohe treibt. Dadurch
kommt der Stift 19 auBer Eingriff mit der Zahnliicke
17’, in der er sich gerade befindet, so daB eine peri-
phere Verdrehung des gesamten Rundwagens 2
unter EinschluB des Griffringes 9 eintritt, bei der die
Stirnflache des Stiftes 19 iiber die Kopfflache 20 eines
Zahnes 16 gleitet. Eine nicht gezeichnete Feder sorgt
dafiir, daB der Stift 19 selbsttitig in die nichste
Zahnliicke 17 einfillt, wenn die periphere Bewegung
des Griffringes 9 nicht fortgesetzt wird. Andernfalls
werden wieder die Schrigflichen oder schiefen Ebe- .
nen 13 unter Andruck der Rollen 12 wirksam, so
daB eine Fortschaltung um eine weitere Dekade
stattfindet. Zur festen Verbindung des Fixierringes
14 mit dem Grundkorper 1 dienen dabei Stifte 21.
In der Ausfiihrungsform der Erfindung gem#B den
Fig. 4 und 5, welche andere Getricbe verwendet,
entsprechen gleichbezeichnete Teile denen der Fig. 1
bis 3. Der Aufbau der mit schwenkbaren Stelzen 27
arbeitenden Getriebe wird nachfolgend erlidutert. Der
Zihlwerksring ist nunmehr, da er gegeniiber dem
Zihlwerksring 6 abgeidndert ausgefiihrt ist, mit 22
bezeichnet. Er nimmt nunmehr in einer Rille 23 ein
geriffeltes Ringstiick 24, zweckmiiBig mit radial ge-
richteter Zahnung, auf. Auch der Griffring 25 ist ab-
weichend gestaltet. In ihm befinden sich nunmehr
vier um 90° versetzt eingenietete Lagerbolzen 26 zur
Lagerung der Stelzen 27, von denen je zwei gegen-
iiberliegende rechts sperrend und zwei andere links
sperrend ausgebildet sind. Eine Feder 28 driickt die
Stelze 27 im ruhenden Zustand nach unten gegen
einen in den Griffring 25 eingepreBten Bolzen 29,
so daB die Stelze 27 nicht in Eingriff mit dem ge-
riffelten Ringstiick 24 zu kommen vermag. Im Wege
der Stelze 27 liegen jedoch Aufstellfedern 30. Sobald
sich eine Stelze 27 gegen eine Aufstellfeder 30 legt,
verdreht sie sich um den Bolzen 26 und greift mit
ihrer wirksamen Spitze 31 in die Riffelung des Ring-
stiickes 24 ein. Das Ringstiick 24 und der Zdhlwerks-
ring 22 konnen sich jedoch nicht verdrehen, da wie
bei dem Ausfiihrungsbeispiel nach den Fig. 1 bis 3
der Fixierring 14 und der Stift 19 vorgesehen sind,
die eine Verdrehung der Teile 3, 4, 5, 22, 24 ver-
hindern. Die Stelze 27 wird also im Sinn einer Axial-
verstellung des Rundwagens 2 wirksam, wenn der
Griffring 25 peripher bewegt wird. Eine periphere
Verdrehung der Teile 3, 4, 5, 22, 24 ist erst méglich,
wenn der Stift 19 aus dem Bereich einer der Zahn-
liicken 17 bzw. 17’, in der er sich gerade befindet,
herausgetreten ist. Dabei gleitet die Stirnfliche des
Stiftes 19 wieder auf den Kopfflichen 20 der Zihne
16, bis er in die ndchste Zahnliicke einfillt, falls die
periphere Verdrehung des Griffringes 25 nicht fort-
gesetzt wird. Bei dem zweiten Ausfithrungsbeispiel
sind die Uberginge zwischen den Zahnliicken und
den Zihnen entsprechend 18 der Fig. 3 nicht abge-
rundet. Statt dessen sind mittels Schrauben 32 Rast-
federn 33 an der Manschette 8 befestigt, die in am
Griffring 25 angeordnete Kerben 34 einfallen konnen.
Durch das Wirksamwerden der Stelzen 27 mit Hilfe
der Aufstellfedern 30 entsteht béi der peripheren Be-
tatigung des Griffringes 25 ein der Betitigungsbewe-
gung entgegengesetzt gerichteter Druck, der dem
Rechner anzeigt, daB der Schaltring auf Mittellage
gebracht werden muB. Diese Mittellage ist dann vor-
handen, wenn die Rastfeder 33 in die Kerbe 34 ein-
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gerastet ist. Die Rastfeder 33 ist dabei zwischen je
zwei um 90° versetzten Stelzen 27 vorgesehen, so daf3
nach beiden Drehrichtungen der gleiche Weg zuriick-
zulegen ist.

Patentanspriiche:

1. Wagenschalteinrichtung fiir Rundbaurechen-
maschinen mit einem von Hand umspannbaren
Maschinenkorper, einer zentralen Staffelwalze,
um diese angeordneten Schaltgliedern und Zif-
fernrollen sowie mit einem Rundwagen, der unter
der Wirkung einer ihn in die Eingriifslage mit den
Schaltgliedern zu bewegen strebenden Feder
steht, durch Axialverschieben aufler Eingriff mit
den Schaltgliedern bringbar ist und zur Dekaden-
verstellung mittels eines den Maschinenkorper
am wagenseitigen Ende desselben umgebenden
Griffringes in der auBler Eingriff mit den Schalt-
gliedern befindlichen Lage drehbar ist, dadurch
gekennzeichnet, da der Griffring (9 oder
25) am Maschinenkorper (1) relativ zu letzterem
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und zum Wagen (2) drehbar gelagert ist, daf der
Griffring (9 oder 25) mit dem Wagen (2) iiber an
sich bekannte Getriebe (12, 13 oder 24, 27) zu-
sammenwirkt, welche gleichmifig tiber den Um-
fang verteilt angeordnet sind und beim Drehen
des Griffringes (9 oder 25) den Wagen (2), so-
lange er noch nicht drehbar ist, axial auller Ein-
griff mit den Schaltgliedern verschieben, ihn dann
mitnehmen und bei Beendigung der Drehbewe-
gung wieder dem EinfluB der Feder freigeben.
und daB diese Getriebe (12, 13 oder 24, 27)
auBerhalb des Maschinenkdrpers zwischen dem
Griffring (9 oder 25) und dem Wagen (2) ange-
ordnet sind.

2. Wagenschalteinrichtung nach Anspruch 1.
dadurch gekennzeichnet, daB die Getricbe (12,
13 oder 24, 27), wie an sich bekannt, ihre Funk-
tion unabhéngig von der Drehrichtung ausiiben.

In Betracht gezogene Druckschriften:
Deutsche Patentschrift Nr. 225 636;
franzosische Patentschrift Nr. 683 789.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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