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Mehrfachrechenmaschine .
Angemeldet am 19. Oktober 1954, — Beginn der Patentdaver: 15. Mai 1957,

Doppelrechenmaschinen sind bereits bekannt
und werden als Pultmaschinen gebaut. Zum
Unterschied von diesen gewichtigen Maschinen
betrifft die Erfindung eine Mehrfachrechen-
maschine _von sehr kleinem Format und Ge-
wicht, die gem#f einer besonderen Ausfiihrungs-
form bei Gebrauch in der Hand gehalten und
in jeder Aktentasche verwahrt werden kann.

GemiB der Erfindung sind zwei oder mehrere
Kleinstformat-Rechenmaschinen nach den Osterr.
Patentschriften Nr. 747073/192, 747074/191,
166581, 163380 stabformig {iilbereinander oder
in irgend einer Form nebeneinander angeordnet
und einzeln fiir sich sowie auch gemeinsam an-
zutreiben, ferner ebenso umschaltbar und auch
die Zzhlwerke fiir sich und gemeinsam schalt-
bar und ebenso Ioschbar. Mit einer solchen
Universalrechenmaschine konnen auch Rech-
nungsarten ausgefithrt werden, welche mit den

" bekannten Rechenmaschinen nur auf umstéind-

lichem Wege moglich sind.

" Die Kleinstformat-Rechenmaschine fiir sich ist
ein Produki simtlicher in den angefiihrten Pa-
tenten enthaltenen Einrichtungen und wird im
folgenden einfach die Kleinstformat-Rechen-
maschine bezeichnet,

In der Zeichnung sind drei beispielsweise
Ausfithrungsformen einer der Erfindung gemif
ausgebildeten Mehrfachrechenmaschine veran-
schaulicht, u. zw. zeigt Fig. 1 eine aus zwei
Kleinstformat-Rechenmachinen bestehende Uni-
versalrechenmaschne in Ansicht, Fig. 2 eine da-
zugehdrige Draufsicht, Fig. 3 einen vergréferten
Teillingsschnitt durch die Doppelmaschine,

; Fig. 4 eine ebensolche Doppelrechenmaschine

mit anders ausgebildeter Verbindung beider
Loscher in Ansicht, Fig. 5 eine dazugehdrige
Draufsicht, Fig. 6 einen vergroflerten vertikalen
Teilschnitt durch den Loscher dieser Doppel-

'maschine, Fig.7 einen vergroferten vertikalen

Teilschnitt der Maschine nach Fig. 1 und 2
Fig. 8 die Umsteuereinrichtung Fir
Rechenmaschinen, um diese einzeln oder ge-
meinsam auf plus oder minus umzustellen,

45 schematisch in drei verschiedenen Stellungen im

Lingsschnitt, Fig. 9 eine Fiinffachrechenmaschine
in teilweise geschnittener Vorderansicht, Fig. 10
die - ‘Fiinffachrechenmaschine in schematischer
Draufsicht, Fig. 1T einen Bruchteil der Um-
steuervorrichtung fiir plus oder minus dieser
Maischiné in Seitenansicht, Fig. 12 eine weitere

beide

Ausfithrungsform  der  Umsteuervorrichtung,
u. zw. ein Teilstiick derselben im Vertikalschnitt
und Fig. 13 die dazugehdrige Vorderansicht.

Die Kleinstformat-Rechenmaschine ist be-
kanntlich eine Universalrechenmaschine,
eine solche Ffiir alle vier Rechnungsarten, bei
welcher simtliche Schalt- und Zihlwerksglieder
um eine einzige Staffelwalze 1 (Fig. 7) im
Kreise angeordnet sind. Die Staffelwalze 1
weist aufler der
noch eine starr angeordnete Komplementirver-
zahnung auf, deren Zahnbdgen 2 zwischen den
in gleichen axialen Abstinden am Walzenum-
fang angeordneten Additionszahnbogen 3 ein-
geschaltet sind. Hiedurch ist es
durch axiales Verstellen der Staffelwalze wahl-
weise die Normal- oder die Komplementirver-
zahnung in Wirkungsstellung zu den Einstell-
ridchen 4 zu bringen und so die Maschine auf
Addition oder Subtraktion umzustellen.

Zum besseren Verstindnis der Erfindung ist
noch der Loscher der Maschine kurz beschrieben,
der sowohl auf das Resultat- als auch auf das
Umdrehungszihlwerk einwirkt, Er besteht aus

der Scheibe 5, die unten die Loschverzahnung 6 5

trigt, welche beim Loschen auf den neunzihni-
gen Teil 7 der zehnzihnigen Ubertragungszahn-
ridchen 8 einwirkt, welche durch die fiinfzihni-
gen Triebstockrddchen 9 mit dem Einstellridchen
4 in Wirkungsverbindung stehen.

Bei den im folgenden beschriebenen, erfin-
dungsgemifien Einrichtungen handelt es sich
insbesondere, was die Antriebs- und Schalt-
mechanismen betrifft, um beispielsweise Aus-
fithrungen, die, ohne das Wesen der Erfindung ss
zu beeintrichtigen, auch anders als veranschau-
licht ausgebildet sein konnen.

Bei der Ausfithrungsform nach Fig. 1 und 2
sowie 4 und 5 sind zwei Kleinstformat-Rechen-

maschinen g, b vorgesechen, bei welchen im g

Kreise um je eine zentrale Staffelwalze die
Ubertragungs- und Zihlwerksglieder angeord-
net sind. Der Maschinenkérper 10 (Fig. 7) der
unteren Rechenmaschine a ist mit seinem als
Lagerhiilse dienenden
iiber die Maschine hinaus verlingert und mit
der Bodenplatte 12 des unteren Gehiduseteils der
oberen Maschine b beispielsweise vermittels
einer Hiilse 13 und einer Schraubenmutter 13’

starr und genau zentrisch verbunden. Die an 100

dem hiilsenfsrmigen Fortsatz 171 der Maschinen-

d. h. 55

normalen Stufenverzahnung g,

ermdglicht, g5

zentralen Fortsatz 17 g5
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kérper 10 dréhbar_ gefégerten Zghlwerkwagen.
14, 14’ sind durch einen nach innen offenen’
Arm 15 von U-férmigem Querschnitt starr mit- .

einander verbunden, so daf sie nach Ausheben
aus den Triebstockridchen 9 gemeinsam de-

kadenweise weitergeschaltet = werder kdnnen.
Bei beiden Doppelmaschinen (Fig. 1 und 2, so- -
wie Fig. 4 und 5) kann jede Maschine fiir sich
auf die gewiinschte Rechnungsart ~umgestellt-

werden. Zu dem Zwecke ist eine Umstellein-
richtung vorgesehen, welche von verschiedener
Ausbildung sein kann. Bei dem dargestellten
Ausfithrungsbeispiel (Fig. 7) hat jede Maschine
ihre eigene Amtriebswelle 16, 16", auf welcher je
eine Staffelwalze T sitzt. Die Antriebswelle der
oberen Maschine b trigt die Antriebskurbel 17.

_ Die beiden Wellen 16, 16’ sind mit ihren ein-

ander gegeniiberstehenden Enden durch eine
Muffe 18 auf Drehung und auflerdem axial
gegeneinander verschiebbar miteinander verbun-
den. Diese Verbindung erfolgt in der Weise,
daf die Wellen 16, 16" mittels Querbolzen 19, 19
in Lingsschlitzen 20 der Muffe 18 verschiebbar
eingreifen. Die Muffe 18 ist gegen axiales

Verschieben gesichert, u. zw. durch einen Bol~

zen 21, der in der Hiilse 73 sitzt und mit seinemr

__abgesetzten Ende in cine Eindrehung 18" der

Muffe 18 eingreift.

-Wenn beide Maschinen auf Addition bzw.
Multiplikation eingestellt sind, nehmen die Bol-
zen 19, 19 die in Fig. .8 im mittleren Bild ge-

. zeigte Stellung ein, bei welcher die Welle 16

=3
v

der oberen Maschine b mit ihrem Bolzen 19" -

an dem inneren und die Welle 76 der unteren
Maschine 2 mit dem Bolzen 19 an dem &duferen
Ende der Lingsschlitze 20 der Muffe 18 sich

..befindet. Durch Herausziehen der Welle 15

4

und Hineinriidken der Welle 16 werden beide
Maschinen auf Subtraktion bzw. Division ein-
gestellt (Fig. & rechtes Bild), wihrend bei der
Stellung der Wellen 16, 16’ bzw. der Bolzen

. 19, 19’ nach Fig. 8, linkes Bild, die obere Ma-
schine auf Addition (Multiplikation) und die

45

untere auf *Subtraktion (Division) eingestellt
ist. - '
-Die beiden Loscherscheiben 5, 5 der Doppel-

-:maschine nach Fig. 1—3 tragen an ihrer Unter-

50

_der Zzhlwerke 14, 14’ mit einer Ziffer von

55

seite je-einen Zahnkranz 23, 23’, deren Verzah-
nungen sich auBerhalb der SchaulScher 24 der
Zihlwerkwagen 14, 14" befinden. Damit die
Schauldcher 24, in welchen die Ziffernrollen 25

auflen sichtbar sind, durch den Zahnkranz 23,
23" nicht abgedeckt werden, weist dieser genau
tiber  den Schaulschern 24 kreisbogenfrmige
Fenster 26 auf. Diese sind blof durch schmale

.Stege 26" voneinander getrennt, so daf durch

(41

den Zahnkranz 23, 23° das Zahlenbild der Z#hl-
werke 14, 14" nicht gestdrt ist. Der Zahnkranz
23 der oberen Rechenmaschine b ist mit dem
Zahnkranz 23 der unteren Rechenmaschine o
durch Zahnradiibertragung zwangsldufig ver-
bunden. Es. sind zwei Zahntrieblinge 37, 27

_2 -

S Nr. 105147
vorgesehen, die auf den Enden einer im hohlen -~
Arm 15 in Bodken 28, 28" drehbar gelagerten 5
Welle 29 sitzen, die von aufen unsichtbar- ist.
Die obere Lischerscheibe 5” bei der Ausfithrung
nach Fig. 1—3 ist, wie iiblich, mittels eines bei
Nichtgebrauch ~ -nach. . innen . verschwenkbaren
Handgriffen 30 zu betitigen. Bei Betitigung der 7o

‘Loscherscheibe 5 wird deren Drehung vermit-
" tels des Zahnkranzes 23 zwangsliufig auf die

untere Loscherscheibe 5 iibertragen. Hiebei ge-
langt in bekannter Weise der an der Unterseite
der Lischerscheiben vorgesehene Zahnbogen &
mit den Zahnrddern 7 der von der Nullstellung
herausgedrehten Ziffernrollen 25 in Eingriff,
worauf diese in die Nullstellung gebracht wer-
den. Je nach dem AusmaB der Drehung der
Loscherscheiben 5, 57 werden blof die Resultat- so
zihlwerke, oder blof die Umdrehungszihlwerke,
bzw. bei einer vollen Umdrehung der Lscher-
scheiben 5, 5" simtliche Zihlwerke geloscht.

Damit jedes Zzhlwerk der Doppelrechen-
maschine auch Ffiir sich geldscht werden kann. x5
ist die Verbindung beider Loscher trennbar, in-
dem z. B. einer der beiden Zahntrieblinge 27,
27, zweckmiBig der untere 27, vom dazuge-
horigen Zahnkranz ausgeschaltet werden kann.
In Fig. 3 ist eine solche Ausschaltvorrichtung 9-
beispielsweise zu ersehen. Der Zahntriebling 27
sitzt mittels einer Nabe 31 axial verschiebbar
auf dem unteren Ende 29”7 der Welle 29 und
ist mit dieser auf irgendeine bekannte Art, z. B.
durch vierkantige Ausbildung des Wellenendes 85
29” auf Drehung gekuppelt. -Das Wellenende
207 ist oben durch einen Bund 32 begrenzt,
gegen welchen eine um die Welle 29 ge-
wundene Druckfeder 33 ihre eine Abstiitzung
findet. Anderseits wirkt die Drudkfeder 33 ge- 100
gen die Stirnfliche des Zahntrieblings 27, wel-
cher in seiner axialen Bewegung nach unten
durch den Kopf 34 einer in dem Wellende 29”
sitzenden Schraube begrenzt ist. In der ge-
zeichneten Normalstellung steht der Zahntrieb- 105
ling 27 mit dem Zahnkranz 23 in Eingriff. Im
Ende der .Nabe 31 des Zahntrieblings 27 sitzt
ein stiftférmiger Drucker 35, der mit seinem
freien unteren Ende ein wenig aus dem Arm 15
herausragt. ’ 10

Soll nun das obere oder untere Zihlwerk fiir
sich allein geltscht werden, so driickt man z. B.
mit dem freien Daumen der die untere Ma-
schine haltenden linken Hand gegen das untere
Ende des Armes 15 und gleichzeitig gegen den 115
Drudker 35, wodurch die beiden Zihlwerke 74,
14" ausgeriickt und gleichzeitig der untere Zahn-
triebling 27 vom Zahnkranz 23 der unteren
Loscherscheibe 5 ausgehoben wird. In diesem
Zustand ist die Verbindung beider Ldscher- 120
scheiben aufgehoben und jede Ldscherscheibe
kann fiir sich allein betitigt werden. Die untere.
Loscherscheibe 5 wird, da sie keinen besonderen
Handgriff besitzt, shnlich wie die Wihlscheibe
beim Telephon, durch Fingerdruck in Drehung 125
versetzt. Bei der zum .separaten Ldschen der
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beiden Zihlwerke eingerichteten Doppelma-
schineé muf der obere Deckel des Armes 75 hin-

_reichend vom oberen Zahntriebling 27" entfernt

sein, um den durch Driicken auf den Knopf 35
sich ergebenden Hub zu ermdglichen.

‘Die  Doppelrechenmaschine nach Fig. . 4—¢
unterscheidet sich von der oben beschriebenen

blof ducch  eine andere Ausbildung der Ver-
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bindungseinrichtung beider Loscherscheiben 5, 5.
Bei dieser Ausfithrung sind die Lscherscheiben
durch einen diinnen endlosen Faden, Kette
od, dgl. 36 zwangsldufig miteinander verbun-
den. Der Faden oder die Kette 36 ist iiber je
eine Rolle bzw. ein Kettenrad 37, 37" der beiden

3 Loscherscheiben 5, 5 und dann iiber Leitrollen

38 durch den Arm 15 hindurchgefithrt. Der
Faden bzw. die Kette 36 ist mit einem in einem
Schlitz des Armes 15 bewegbaren Handgriff 36

- yverbunden. Durch Verschieben des Handgriffes

36" werden vermittels des Fadens bzw. der
Kette 36 beide Loscherscheiben 5, 57 zwangs-
liufig betitigt und je nach dem AusmaB der

- Drehung derselben die Resultatzdhlwerke und

" Umdrehungszihlwerke

25

gemeinsam oder nur
erstere oder letztere geloscht.

Damit nun jede Maschine fiir sich geldscht
werden kann, ist jede Loscherscheibe 5, 57 von

dem gemeinsamen Betdtigungsorgan 36 ab-

“schaltbar. Fig. 6 zeigt ein Ausfithrungsbeispiel,

13
>

bei welchem der Kettenradring 37 und 37’ lose
drehbar an der Loscherscheibe 5, 5 sitzt und
durch einen die Ldscherverzahnung 6 tragenden

_Einsatzring 39 gegen Abfallen gesichert wird.
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Ein als Handhabe benutzbarer Stift 40 greift
normalerweise durch die Wirkung einer Feder 47
mit seinem abgesetzten unteren Ende 42 in ein
Loch 37” des Kettenradringes 37 ein und stellt
damit die Wirkungsverbindung zwischen Lo&-
scherscheibe 5 und Kettenradring 37 her, so
da bei Betitigung der Handhabe 40 beide Lo-
scherscheiben 5, 5° betitigt werden. Wird hin-
gegen der Stift 40 aus dem Loch 377 heraus-
gezogen, so ist die Kupplung zwischen ihm ‘und
dem Kettenradring 37 geldst, worauf die L&-
schung des betreffenden Zihlwerkes -einzeln
vorgenommen werden kann, wobei der Stift 40
als Handhabe dient.

- Die starre Verbindung beider Rechenmaschi-

“nen kann auch, wie in Fig. 1 und 4 strichliert

b1
=

55

angedeutet, durch einen Arm 43 erfolgen, der
an den sockelférmigen Enden beider Rechen-
maschinen a4, b angeordnet ist. Die beschrie-
benen Maschinen konnen zufolge ihrer Klein-
heit und leichtem Gewicht, wie schon erwihnt,
beim Rechnen in der Hand gehalten und in
einer Aktentasche verwahrt werden.

Es sei auch noch erwihnt, dafl mehr als zwei
Maschinen stabférmig iibereinander angeordnet

. sein konnen.

60

Die in den Fig. 9-13 dargestellte Ausfith-
ringsform zeigt eine aus fiinf kompletten
Taschenformat - Rechenmaschinen zusammenge-
setzte  Mehrfachrechenmaschine, die noch, immer

viel kleiner und leichter an Gewicht als dié be-
kannten Einzelrechenmaschinen normaler Grofie
ist. Die fiinf Maschinen 4, b, ¢, d, ¢ sind an
der ebenen Auflageplatte 44 eines gehdusearti-
gen Sockels 45 in der Austeilung eines regel-
mifigen Fiinfeckes angeordnet. Im Zentrum
dieses Fiinfeckes ist in einem auf der Sockel-
platte 44 aufgesetzten Lager 46 eine Welle 47
vertikal gelagert, welche die Hauptantriebs-
welle bildet und an ihrem oberen Ende eine
Kurbel 48 trigt. An dem unteren, in den Hohl-

raum des Sockels 45 hineinragenden Ende der

Welle 47 sitzt ein Stirnrad 49, welches mit fiinf
Stirntidern 50 kimmt. Die Stirnrider 50 sind
an den nach unten aus den Maschinengehiusen
herausragenden Enden der Staffelwalzenwellen
16 befestigt. Beim Drehen an der Kurbel 43
werden somit das Stirnrad 49 und durch dieses
vermittels der Stirnrider 50 die Staffelwalzen-
wellen 16 aller fiinf Maschinen zwangsliufig in
Drehung versetzt.

Die Zihlwerke der fiinf Maschinen kénnen :

jedes Fiir sich in normaler Weise durch Anheben
und Drehen der Zihlwerkwagen 14 dekaden-
weise weitergeschaltet werden. Um die Zhl-
werke auch gemeinsam von einer Stelle aus an-
heben und weiterschalten zu konnen, ist auf
der Hauptantriebswelle 47 ein Stirnrad 53 lose
drehbar gelagert, welches einen nach unten
ragenden Zapfen 54 trigt, mittels welchem es
in der Normalstellung gegen einen Flansch 55
des Lagers 46 abgestiitzt ist. Der Zapfen 54
weist ein abgesetztes Fnde 56 auf und greift
mit diesem in ein Loch 57 des Flansches 55 ein,
wodurch das Stirnrad 53 in der Normalstellung
gegen Drehung gesichert ist. Der Flansch 55
weist im Kreise eine solche Anzahl Locher 57
auf, als dekadenweise Schaltungen - mit den
Zihlwerken méglich sind. Jeder Zihlwerkwa-
gen 14 ist an der AuBenseite seines Gehiduses
mit einer einen Kranz bildenden Verzahnung 58
versehen, die seitlich nur nach unten offen ist.
Das Stirnrad 53 weist eine nach oben ver-
laufende Nabe 59 auf, die in eine Handhabe 60
endigt.

Um simtliche Zihlwerke um eine, oder wenn
es die Rechnung verlangt, um mehrere Dekaden
gemeinsam weiterzuschalten, wird das Stirn-
rad 53, welches sich normal, wie aus Fig. 9 er-
sichtlich, aufer Eingriff mit den Verzahnungen
58 der fiinf Zahlwerke befindet, durch Erfassen
der Handhabe 60 angehoben. Hiebei gelangt
das Stirnrad 53 in die fiinf Verzahnungen 58
zum Eingriff und findet, da die Verzahnungen
58 nach oben nicht offen sind, einen Anschlag.
Demzufolge werden beim weiteren Anheben des
Stirnrades -53 simtliche Zzhlwerke mit ange-
hoben und die Ubertragungsridchen 8 (Fig. 7)
von den Triebstockridchen 9 ausgeriickt, Dieser
Hub ‘des Zihlwerkes wird durch die in den
einzelnen Zihlwerken schon vorhandenen An-
schlige (nicht dargestellt) begrenzt. In diesem
Zustand ist der Zapfen 54 mit seinem Ende.5s
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atis dém Loch 57 ‘ausgeriickt und das Stitnrad 53

:2wird,” wenn simtliche Zihlwerke um eine De-

kade weitergeschaltet werden sollen, so weit ge-
dreht, bis das Zapfenende 56 in das nachst ge-
Ingene Loch 57 emgrelfen kann,

_-J edes der fiinf Zihlwerke kann durch Drehen

* der Scheibe. 5 _einzeln geldscht werden. Um sie

nun -auch _gemeinsam zu -Ioschen, . ist jede L&-
scherscheibe 5 .mit einer Verzahnung 6I ver-

10 sehen: In-die Verzahnungen 61 kann ein Stirn-

_rad 62 in Eingriff gebracht werden. Das Stirn-

" rad -62 sitzt lose drehbar auf der Nabe 59 des

Stirnrades 53 und- wird in der -Normalstellung
durch die Wirkung einer Druckfeder 63 in der

15 in. Fig. 9 gezeichneten Hochlage gehalten, wobei
.es an der unteren Stirnfliche der Handhabe 60

20

25

30

anliegt. In -dieser Normalstellung befindet sich
das Strnrad 62 so weit iiber den Verzahnungen
61, .daf es bei ausgehobenen Zihlwerken in
diese nicht eingreift. Beim gemeinsamen Loschen
simtlicher Zihlwerke werden diese zundchst
durch .Anheben des Stirnrades 53 mittels der
Ha;xdha_be 60 in der schon beschriebenen Weise
ausgehoben. Hierauf werden die Zihlwerke bzw.
Zghlwerkwagen 14 durch eine ganz gering-
fiigige Winkeldrehung des Stirnrades 53 in der
ausgehobenen Lage in der Weise festgestellt,
dafl das Zapfenende 56 in eine seichte Ver-
tiefung an der oberen Fliche des Flansches 55
sinrastet (nicht dargestellt). Nach dieser Ver-
stelluing wird durch Niederdriicken der Hand-
““habe 64 das Stirnrad 62 mit simtlichen Ver-
zahnungen 61 in Eingriff gebracht und dann in
Drehung versetzt.  Durch Drehung des- Stirn-

a5 rades 62 werden die Resultat- oder Umdrehungs-

zihlwerke oder simtliche Zihlwerke gelsscht.
Nach erfolgtem Loschen kehrt das Stirnrad 62

bei FEreigabe der Handhabe 64 durch die. Wir-.

kung der Feder 63 in die AuBereingriffstellung

40 zuriick. Hierauf wird das Stirnrad 53 in die ge-

45

zeichnete Stellung zuriickgebracht, wobei. die
Zahlwerke durch die Wirkung ihrer Federn 65
(Fig. 7).. wieder in die Eingriffsstellung ge-
langen.

--Die Mehrfachrechenmaschine nach der Fig. 9

:- ist ferner mit einer Einrichtung versehen, durch

welche simtliche Einzelrechenmaschinen gleich-
zeitig auf Addition oder Subtraktion umgestellt
werden konnen. Die in einem Ausfithrungsbei-

50 spiel dargestellte Einrichtung besteht aus einem
.- Ringschieber 66, der an einem Ring 67 auf und

ab beweglich gefiihrt ist, in dem mehrere Bolzen
68 des Ringes 67 in vertikale Schlitze 69 des Ring-
schiebers 66 eingreifen. Ferner greift der Ring-

55. schieber 66 mit mehreren nach auflen ragenden
-- Bolzen 70 in schwach ansteigenden Schlitzen 71

eines auf der Sockelabschlufplatte 72 drehbar
angeordneten Schiebers 73 und mit nach innen

springendeni Bolzen 74 in Ringnuten 75 der

60 Naben 76 der Stirnrider 50 ein. In Fig. 9 sind
- die fiinf Maschinen auf Addition eingestellt,

Wird' der Drehschieber 73 mittels einer aus dem’

Sodkel 45 seitlidh herausiigenden Handhabe 77

im Sinne des Pfeiles 78 in Fig. 11 im Winkel
gedreht, so werden die Bolzen 70 und mit die-
sen der Ring 66 angehoben. Dabei verstellt der
Ring 66 mittels der Bolzen 74 die Staffelwalzen-
wellen 16 axial nach oben, wobei die Komple-
mentirverzahnungen 2 (Fig. 7) der Staffelwalze
7' den Einstellridchen 4 gegeniibergestellt und

so samtliche M_aschmen auf Subtrak’clon emge-r

5tth werden

Die Stirnrdder 50 smd 50 brelt daf sie be1
Umstellung. der Maschine auf Subtraktion oder
Addition stets in Eingriff mit dem Stirnrad 49

der Hauptantriebswelle 47 bleiben. Damit. die.

Maschinen einzeln . fiir sich auf eine gewiinschte
Rechnungsart umgestellt werden konnen, ist
beispielsweise. die Einrichtung so getroffen,
daB der Bolzen 74, wie aus Fig. 12 und 13 her-
vorgeht, an einem am Ring 66 vertikal ver-
schiebbar angeordneten Schieber 79 befestigt
ist, der durch einen. gefederten Bolzen- 80 in

coiner Stellung plus oder minus festgestellt.

wird. In Fig. 12 und 13 befindet sich der-Schie-
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ber 79, d. h. die bezughabende Rechenmaschine

in Plusstellung. Nach Herausziehen des Bol-
zens 80 aus dem Loch 87 des Schiebers 60
kann mittels des Schiebers 79 die betreffende
Maschine unbehindert von den anderen auf
plus oder minus umgestellt werden. In der Mi-
nusstellung einer Einzelmaschine greift der Stift
80 in das obere Loch 81 ein. Beim gemeinsamen
Umstellen der Rechenmaschinen ist darauf zu
achten, daR samtliche Schleber 79 cr]eu:hartlg
eingestellt sind.

95

Um die Einstellwerke der fiinf Maschinen be-

quem bedienen zu kénnen, ist der Sockel auf
einer kreisrunden Grundplatte 82 drehbar an-
geordnet. AuBerdem sind die fiinf Maschinen,
um der Gesamtmaschine eine einheitliche Form
zu- geben, aufer Bereich der Einstellwerke mit
einer Verschalung 83 versehen.

Die beschriebenen Rechenmaschinen sind zur
Durchfithrung simtlicher “auf Rechenmaschinen
ausfijhrbaren Rechnungsarten zu gebrauchen
und die Mehrfachrechenmaschine insbesondere
auch fiir solche, die auf den bekannten Rechen-
maschinen nicht ohne weiteres moglich sind.
So kann eine grofe Anzahl verschiedener Fak-
toren mit einem gleichen Faktor in einer Rech-
nungsoperation multipliziert werden, wie es z. B,
bei Kursrechnungen bzw. bei Bestimmung eines
Stiickpreises von Waren usw. vorkommt. Aufer-
dem ist die Doppelmaschine auch von grofem
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Vorteil fiir alle vermessungstechnischen Berech- -

nungen, da bei diesen zwei Faktoren (die
Koordinaten Y tnd x) gleichzeitig ermittelt wer-
den konnen. Im folgenden sei ein Beispiel aus-
gefithrt, fiir dessen Berechnung die Meh#fach-
rechenmaschine von besonderem Vorteil ist.
Es ist ein€ in Schweizerfranken vorliegende
Preisliste in die fiinf Wihrungen: &sterreichische
Schillinge, D-Mark, belgische Francs, franzosi-


















